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(54) Title: DEVICE WITH JAWS FOR LOCKING/UNLOCKING A LID ON A VESSEL 

(54) Titre: DISPOSITIF DE VERROUILLAGE/DEVERROUILLAGE A MACHOIRES D UN COUVERCLE SUR UNE CUVE 
(57) Abstract 

A device for lock- V ( / 

ing/unlocking a lid (1) on a 
vessel (2) to form a pressure 
cooking vessel. The device 
comprises at least two radially 
movable jaws (15a, 15b) on 
the lid (1), a portion (50) for 
controlling the movement of 
the jaws (15a, 15b), actuating 
members (20a, 20b) connected 
to each of the jaws (15a, 15b) 
and provided with at least one 
locking aperture (25a, 25b, 250), 
and at least one locking valve 
(10) mounted on the lid (1) and 
movable into a raised position in 
which it engages the aperture(s) 
(25a, 25b, 250) and locks the 
jaws (15a, 15b). Said device is 
characterised in that it comprises 

a locking valve (10) combined with two actuating arms (20a, 20b) positionable one above the other at least when the jaws are in the 
locking position, said actuating arms having respective locking apertures (25a, 25b) arranged to be in register in said locking position 
Application to pressure cookers. 
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(57) Abreg£ 

L'invention conceme un dispositif de veirouillage/deverrouillage d'un couvercle (1) sur une cuve (2) pour former un incipient de 
cuisson sous pression comportant au moins deux machoires (15a, 15b) montees radialement mobiles sur le couvercle (1), un moyen de 
cornmande (50) du mouvement des machoires (15a, 15b), des elements entraineurs (20a, 20b) relies a chaque machoire (15a, 15b), e't 
pourvus d'au moins une lumiere de verrouillage (25a, 25b, 250), au moins une soupape de verrouillage (10) mont6e sur le couvercle (1) 
et apte a occuper une position haute pour engager la ou les lumieres (25a, 25b, 250) et verrouiller les machoires (15a, 15b); caract6ris6 en 
ce qu'il comporte une soupape de verrouillage (10) associee a deux bras entraineurs (20a, 20b), susceptibles d'etre superpos6s au moins en 
position de verrouillage des machoires et comportant chacun une lumiere de verrouillage (25a, 25b) disposers pour coincider en position 
de verrouillage. Autocuiseurs. 
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DISPOSUIF DE VERROUILLAGE/DEVERROUILLAGE 
A MACHOIRES D'UN COUVERCLE SUR UNE CUVE 

5 

DOM AINE TECHNIQUE 

La presente invention se rapporte au domaine technique general des dispositifs de 
verrouillage/deverrouillage d'un couvercle sur une cuve pour former un recipient de 
10 cuisson, de preference sous pression. 

La presente invention concerne un dispositif de verrouillage/deverrouillage d'un 
couvercle sur une cuve pour former un recipient de caisson, de preference sous 
pression comportant au moins deux machoires montees radialement mobiles en 
15 opposition sur le couvercle entre une position de verrouillage du couvercle et une 
position de deverrouillage ainsi qu'un moyen de commande du rnouvement des 
machoires de maniere a leur faire assurer Tune ou Pautre des positions fixes de 
verrouillage ou deverrouillage. 

20 TECHNIQUE ANTERIEURE 

On connait deja, d'apres la demande de brevet WO-92/03080 un recipient de 
cuisson sous pression mettant en oeuvre un dispositif de verrouillage/deverrouillage 
comportant des machoires montees mobiles radialement dans le couvercle. Les 

25 machoires, au nombre de deux, sont diametralement opposees par rapport a I'axe 
longitudinal du recipient et aptes a venir enserrer dans leur position de fermeture le 
bord peripherique de la cuve pour fermer hermetiquement le recipient. Inversement, 
les machoires peuvent occuper une position de deverrouillage permettant Touverture 
du recipient. La commande du deplacement des machoires est assuree par un 

30 moyen de commande, a savoir un bouton monte mobile axialement sur le couvercle 
dans une position centrale. Le moyen de commande est pourvu de surfaces 
d'engagement specialement conformees pour agir lors du deplacement du bouton de 

BNsnocm- <wn «»«r>io69Ai i > 
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commande, sur des surfaces inciinees solidaires des machoires afin de les deplacer 
radialement. Un te! systeme de commande transforme done de maniere classique, 
un mouvement axiaJ en un mouvement radial de deplacement des machoires entre 
une position de fermeture et d'ouverture. 

5 

II peut etre considere qu'un tel dispositif apporte une contribution positive a 
('amelioration des systemes de verrouillage en position de fermeture des recipients 
de cuisson sous pression, notamment en ne necessitant pas un positionnement 
relatif precis, tel qu'une indexation, entre le couvercle et la cuve. En revanche, un te! 

10 systeme s'avere mettre en oeuvre une serie de pieces mobiles relativement, et en 
particulier radialement, pour assurer la commande de detachement des machoires. 
Les agencements proposes impliquent des combinaisons de mouvements 
complexes, telles que des translations et des rotations, provoquant des risques de 
grippage importants et conduisant a des couts de fabrication eieves et a une fiabiiite 

15 de fonctionnement non optimale. 

II y a egalement lieu de noter que la mecanique de commande proposee ainsi que 
les deplacements relatifs des pieces necessitent de la part de I'utilisateur un effort de 
commande relativement important. 

20 

De surcnoTt le dispositif de Tart anterieur ne comporte pas un systeme permettant de 
s'assurer que les machoires sont en position parfaite de verrouillage, ni par 
consequent de detecter que le recipient est correctement ferme. II peut en effet 
s'averer que pour des raisons de blocage partiel ou de deplacement defectueux des 
25 machoires ou des pieces assurant leur mouvement, les machoires n'assurent qu'un 
verrouillage partiel, du couvercle sur la cuve. S'agissant de recipient sous pression, ia 
detection d'une fermeture complete et correcte des machoires est done d'une 
importance capitale pour la securite de I'utilisateur. 

30 EXPOSE DE L 'INVENTION 

L'objet de la presente invention vise en consequence a porter remede aux divers 
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inconvenients enumeres precedemment, et a proposer un nouveau dispositif de 
verrouillage/ deverrouillage d'un recipient de cuisson permettant de s'assurer de 
maniere simple et fiable, de la bonne position des machoires et de la fermeture 
complete et sure du couvercle sur la cuve. 
5 Un autre objet de invention vise a foumir un nouveau dispositif de 
verrouillage/deverrouillage dont le deplacement des machoires est particulierement 
facilite tout en etant robuste et simple. 

Un autre objet de invention vise a proposer un nouveau dispositif de 
10 verrouillage/deverrouillage dont la rigidite globale et le montage sont ameliores. 



Un autre objet de ['invention vise a foumir un nouveau dispositif de 
verrouillage/deverrouillage dans lequel les machoires sont ramenees en permanence 
en position de verrouillage. 

15 

Les objets assignes a I'invention sont atteints a I'aide d'un dispositif de 
verrouillage/deverrouillage d'un couvercle sur une cuve pour former un recipient de 
cuisson sous pression comportant : 

- au moins deux machoires montees radialement mobiles en opposition 
20 sur le couvercle, entre une position de verrouillage du couvercle sur la 

cuve et une position de deverrouillage, 

- un moyen de commande du mouvement des machoires de fagon a 
leur faire assurer Tune ou Pautre de leur position de verrouillage ou 
deverrouillage, 

25 - des elements entratneurs relies a chaque machoire, formes par des 

* bras entratneurs solidaires de chaque machoire au moins, Tun des 

bras etant pourvu d'une lumiere de verrouillage, 

- au moins une soupape de verrouillage montee sur le couvercle et apte 
a occuper sous I'effet de la pression regnant dans le recipient, une position 

30 haute et une position basse, la ou les soupapes et la ou les lumieres etant 

disposees relativement pour qu f en position de verrouillage des machoires, la 
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ou les soupapes, puisse(nt) engager ia ou les lumieres en position haute pour 
verrouilier les machoires en position de verrouillage caracterise en ce qu'il 
comporte une soupape de verrouillage associee a deux bras entraineurs, 
susceptibles d'etre superposes au moins en position de verrouillage des 
machoires et comportant chacun une lumiere de verrouillage disposees pour 
coTncider en position de verrouillage. 

DESCRIPTION SOMMAIRE DES DESSINS 

D'autres particularites et avantages de 1'invention apparaitront et ressortiront plus en 
detail a la lecture de la description faite ci-apres, en reference aux dessins annexes, 
donnes a titre d'exemples illustratifs et non limitatifs dans lesquels : 

La figure 1 montre, selon une vue generate en coupe transversale, la partie 
superieure d'un recipient de cuisson pourvu du dispositif de verrouillage/ 
deverrouillage conforme a ('invention. 

La figure 2 montre, selon une vue de dessus, un recipient de cuisson pourvu 
du dispositif de verrouillag^deverrouiliage selon 1'invention, dans lequel les 
machoires sont en position de verrouillage. 

La figure 3 montre, selon une vue de dessus identique a celle de la figure 2, 
les machoires du dispositif de verrouillage/devemouillage conforme a 
invention en position de deverrouillage. 

La figure 4 montre, selon une coupe transversale partielle agrandie, un detail 
de realisation du dispositif de verrouillage/deverrouillage conforme a 
invention en position de verrouillage. 

La figure 5 montre, selon une vue analogue a celle de la figure 4, une vue 
partielle en coupe du dispositif de verrouillage/deverrouillage conforme a 
I'invention en position de deverrouillage. 

La figure 6 montre, selon une vue en coupe partielle, un detail du moyen de 
commande du dispositif conforme a I'invention. 
Les figures 7 et 8 montrent des variantes de realisation de I'invention. 
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ME1LLEURE MANIERE DE REAUSER L'lNVENTION 

Le dispositif de verrouillage/deveiTOuillage conforme a Tinvention est destine a 
assurer la fermeture par verrouillage d'un couvercle 1 sur une cuve 2 de maniere a 
5 former un recipient de cuisson, de preference sous pression tel qu'un autocuiseur. Le 
recipient est par exemple constitue tfune cuve de forme sensiblement cylindrique, 
d'axe de revolution x-x\ sur laquelle le couvercle 1 est destine a etre rapporte de 
maniere etanche, par exemple par I'intermediaire d'un joint d'etancheite a levres 3. 

10 La cuve 2 est de maniere classique realisee a partir d'un materiau metallique tel que 
de I'inox et pourvu d'un fond thermoconducteur solidaire de la cuve 2, par exemple 
par frappe a chaud. La cuve comporte egalement des organes de prehension tels 
que des poignees 5 fixees sur les parois de la cuve 2 par rintermediaire de pattes 
d'attaches 6 et de vis 7. 

15 

Ce couvercle 1 comporte un disque de fermeture 8 profile, pourvu a sa peripherie 
%une zone en forme de gorge 9 servant de siege de reception du joint d'etancheite a 
levres 3, et assumant avec ce dernier Fetancheite de la fermeture du couvercle 1 . 

Le disque de fermeture 8 est pourvu d'au moins un pergage 10a permettant le 
passage et le montage d'une soupape de verrouillage 10 montee a coulissement 
libre axial dans ledit pergage entre une position basse de butee (telle que montree a 
la figure 5 par exemple), et une position haute de butee (telle que montree a la figure 
4 par exemple). La soupape de verrouillage 10 peut etre cdnstituee tel que cela est 
bien connu dans Tart anterieur d'un doigt de securite dont la fonction principale est de 
foumir une information visuelle de la pression regnant dans le recipient sous 
pression. Avantageusement I'etancheite a la vapeur, entre la soupape de verrouillage 
10 et le pergage 10a est amelioree par interposition d'un joint 11, ce dernier etant 
maintenu en position par appui sur une collerette 12 formant la partie radiale externe 
inferieure de la soupape de verrouillage 10. 

Le couvercle 1 comporte egalement au moins deux machoires 15a, 15b, montees 



20 



25 



30 
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radialement mobiles sur le disque de fermeture 8 entre une position de verrouillage 
du couvercle 1 sur la cuve 2 (figures 2 et 4) et une position de deverrouillage (figures 
3 et 5). Les machoires 15a, 15b, se presentent de maniere classique sous la forme 
de segments de profits en U adaptes a la forme du recipient, et dans le cas montre 
5 aux figures, sous la forme d'arcs de cercles de longueur determinee. Chaque 
machoire 15 comporte un rebord inferieur 16 et un rebord superieur 17 permettant 
d'enserrer respectivement le rebord peripherique 2a de la cuve 2 et la fimite 
superieure de la gorge 9. Chaque machoire 15a, 15b, est montee mobile sur le 
couvercle par Pintermediaire d'elements entrameurs incluant des bras entraTneurs 

10 associes 20a, 20b, diametralement opposes et solidaires par une extremite 21, par 
exemple par soudage, du rebord superieur 17. Dans la version preferentielle de 
(Invention montree aux figures 1 a 5, chaque bras entraineur 20a, 20b, se presente 
sous la forme d'un profile metaliique par exemple rectiiigne, de profil adapte a celui 
du disque de fermeture 8 et de section transversale en U, dont Fame est toumee vers 

15 I'exterieur du recipient et dont les ailes 22 s'etendent egalement vers I'exterieur du 
recipient. 

Selon une version preferentielle de 1'invention, les bras entrameurs 20a, 20b, 
presentent une longueur suffisante de maniere a pouvoir etre supeiposes, au moins 

20 en partie, Ions de leur deplacement radial. Les bras entrameurs 20a, 20b sont en 
particulier susceptibles d'etre superposes au moins en position de verrouillage des 
machoires. Selon cette variante les bras entraTneurs 20a, 20b, sont 
avantageusement autoguides radialement Tun dans I'autre, le bras 20a formant le 
bras male et le 20b formant le bras femelle, le bras male coulissant dans le bras 

25 femelle. Le guidage relatif des bras 20a, 20b, est obtenu par cooperation et 
frottement des ailes 22 de chacun des bras 20a, 20b. Un tel montage permet bien 
evidemment de reduire les risques de deformation possible lors du coulissement 
radial de chacun des bras 20a, 20b, et de maitriser parfaitement le deplacement 
lineaire de chaque machoire 15a, 15b. 

30 

Selon cette version preferentielle def invention, chaque bras entraineur, 20a, 20b, est 
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pourvu d'une lumiere de verrouillage 25a, 25b, menagee a travers Tame de chaque 
bras. La position de chaque lumiere 25a, 25b est determinee en fonction de la 
longueur de chaque bras 20a, 20b pour que les lumieres 25a, 25b soient en position 
d'aiignement lonsque les machoires 15a f 15b, sont en position de verrouillage. 
5 Simultanement la position des lumieres 25a, 25b, ainsi que la position du pengage 
10a, et done de la soupape 10, est choisie pour que lorsque les machoires 15a et 
15b sont en position de verrouillage, les lumieres 25a, 25b, ainsi que le pergage 10a 
soient alignes. Cette disposition permet a la soupape de verrouillage 10 d'occuper la 
position determinee correspondant a la pression regnant dans le recipient, et en 

10 particulier d'occuper sa position haute (figure 4) dans laquelle la soupape 10 
s'engage chacune des lumieres 25a, 25b, pour verrouiller les machoires dans leur 
position de verrouillage. Une telle position n'est bien evidemment acquise que 
lorsque les machoires 15a, 15b, occupent avec precision leur position de verrouillage 
qui seule permet le passage de la soupape 1 0 simultanement dans les lumieres 25a 

15 25b. Dans le cas ou I'aiignement des lumieres 25a f 25b n'est pas obtenu lors de la 
tentative de fermeture, la soupape de verrouillage 10 ne peut monter ce qui genere 
une fuite de vapeur hors du recipient empechant toute montee en pression. 

Avantageusement, le guidage du mouvement lineaire et radial des bras entraineurs 
20 20a, 20b, est assure par des moyens de guidage supplementaires qui sont solidaires 
du couvercle 1 . 

Selon une variante preferentielle de ['invention, les moyens de guidage sont formes 
par une piece de support 30 qui enserre les bras entraineurs 20a, 20b, sur la majeure 
25 partie de leur longueur. 

Selon une version preferentielle de I'invention, la piece support 30 est formee d'une 
plaque de section transversale en U enserrant et recouvrant les bras entraineurs 
20a, 20b, la face interne de Tame du U etant tournee vers le disque de fermeture 8. 
30 La plaque support 30 est avantageusement solidaire du disque de fermeture 8 par 
Tintermediaire de deux points d'ancrage 31, 32, situes de part et d'autre de I'axe 
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longitudinal de la plaque support 30. Les points d'ancrage 31, 32, peuvent etre 
constitues de moyens de fixations tels que des vis, ou au contraire egalement servir 
de siege pour le passage de moyens de regulation de la pression. 

5 A titre de variante il est egalement possible de monter la plaque de support 30 de 
maniere inversee, la face interne de la plaque support 30 etant tournee vers 
I'exterieur du recipient, les bras 20a, 20b, coulissant Tun dans ('autre ainsi que dans 
ladite plaque support. Dans cette position, la plaque support 30 enserre et supporte 
les bras 20a, 20b. 

10 

Selon une autre variante de realisation, les moyens de guidage peuvent etre 
constitues de rampes ou de moyens equivalents, solidaires ou partie integrante du 
disque de fermeture 8. 

Dans tous les cas, et en particulier dans le cas ou une plaque support 30 r presentant 
15 un profil en U est utilisee, les moyens de guidage assument, outre une fonction 
d'aide supplemental au coulissement lineaire des bras entralneuns 20a, 20b, une 
fonction complementaire de rigidification de Tensemble mecanique assurant le 
deplacement radial des machoires 15a, 15b. 

20 La course de deplacement des bras entrameurs 20a, 20b, entre chacune de leur 
position limite, correspondant a la position d'ouverture et de fermeture des machoires 
15a, 15b, est limitee par rintermediaire d'une fente 40, menagee de preference dans 
le bras male 20a, dans laquelle peut se deplacer un ergot 41 solidaire du bras 
femelle 20b. La course de deplacement des bras 20a, 20b, est ainsi limitee par la 

25 mise en butee de I'ergot 41 contre Tune ou Tautre des deux extremites de la fente 40. 

Selon un mode de realisation particulier la plaque support 30 comporte une ouverture 
aiignee avec les lumieres 25a, 25b, ainsi qu'avec le pergage 10a, permettant le 
montage en suspension de la soupape de verrouillage 10 (figure 5), par sa partie 
30 superieure de section reduite par rapport a la partie inferieure de la soupape de 
verrouillage 10. Un tel montage permet le coulissement relatif des bras entraineurs 
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20a, 20b, lorsque la soupape de verrouillage 10 est dans sa position basse, ce qui 
assure simultanement le libre deplacement des machoires 15a, 15b. 

Avantageusement les bras entraineurs 20a, 20b, sont ramenes en permanence en 
5 position de verrouillage par un moyen de rappel elastique constitue par exemple d'un 
ressort 45 interpose entre deux jambages respectivement solidaires de chacun des 
bras entraineurs 20a, 20b. 

Le dispositif de verrouillage/deverrouillage conforme a Pinvention comporte 
10 egalement un moyen de commande 50 du mouvement des machoires 15a, 15b, 
permettant d'amener chaque machoire dans I'une ou Pautre de leur position fixe de 
verrouillage/deverrouillage. 

Selon une version preferentielle de ('invention telle que montree aux figures 4 et 6, le 
15 moyen de commande 50 forme Pongane de prehension du couvercle 1 et est 
constitue d'un organe de commande 56 monte mobile selon une direction 
sensiblement radiale sur le couvercle 1 et couple cinematiquement avec un bouton 
de commande 52 monte mobile sur le couvercle 1 selon une direction sensiblement 
axiale. 

20 

Le moyen de commande 50 est constitue d'un pommeau 51 solidaire du couvercle 1 , 
et du bouton de commande 52 monte mobile axialement et elastiquement par un 
ressort de rappel 52a dans le pommeau 52. Le ressort de rappel 52a maintient le 
bouton de commande 52 dans la position haute montree aux figures 4 et 6. Le 

25 bouton de commande 52 comporte a sa partie inferieure un doigt d'actionnement 53 
pourvu d'une surface d'engagement inclinee 54 destinee a venir engager lors de 
Penfoncement du bouton de commande 52 une surface d'engagement 
complementaire 55 menagee sur Porgane de commande 56. Uorgane de commande 
56 est monte sur le couvercle 1 selon une course determinee de maniere a etre 

30 amene, Ions de son deplacement entre les deux limites definissant sa course, a 
engager les bras entraineurs 20a, 20b de fagon a commander leur deplacement 
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radial. 

Selon une version preferentielle de I'invention I'organe de commande 56 assure le 
deplacement radial des bras entrameurs 20a, 20b, de maniere active dans le sens 
5 radial exteme c'est-a-dire dans un sens correspondant a I'ecartement progressif des 
machoires 15a, 15b pour atteindre leur position extreme de deverrouillage. Selon 
cette version preferentielle de I'invention, I'organe de commande 56 est couple 
cinematiquement avec le bouton de commande 52 dont le deplacement selon la 
direction sensiblement axiale definie precedemment, commande le deplacement des 
10 bras entraineurs 20a, 20b, dans le sens radial interne, c'est-a-dire dans un sens de 
deplacement des machoires en direction de leur position de verrouillage. A cette fin 
I'organe de commande 56 est forme par un poussoir monte sous le pommeau 51. Le 
poussoir 56 presente une zone de commande 57 surelevee et accessible 
manuellement par I'utilisateur, ainsi qu'une zone triangulaire 58 d'actionnement plane 
15 apte a venir engager des moyens d'actionnement solidaires des bras entraineurs 
20a, 20b. 

Selon une variante preferentielle de I'invention, les moyens d'actionnement sont 
constitues par I'ergot 41 et par un ergot 41b homologue, solidaire du bras entrameur 

20 20b. Le deplacement de la zone triangulaire 58 selon une direction radiale a double 
sens permet ainsi de deplacer egalement radialement les ergots 41, 41b mais selon 
une direction orientee a 90* par rapport a la direction de deplacement du poussoir 56. 
Par le biais de la zone triangulaire 58, le poussoir 56 engage par consequent de 
maniere active les bras entrameurs 20a, 20b et assure progressivement leur 

25 ecartement lorsque I'utilisateur appuie sur la zone de commande 57. Lorsque les 
moyens de guidage sont formes par une plaque support 30 recouvrant les bras 
entraineurs 20a, 20b, la plaque support 30 comporte deux ouvertures 40a, 40b, 
menagees dans Tame de ladite plaque, et destinees au passage, respectivement des 
ergots 41, 41b, pour permettre leur deplacement radial. Les ouvertures 40a, 40b ont 
30 pour fonction secondaire de limiter la course de deplacement individuel de chaque 
bras 20a, 20b en servant de butee aux ergots 41, 41b, evitant ainsi le 
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desengagement des machoires 15a, 15b hors du couvercle 1 . 

Avantageusement, la zone d'actionnement triangulaire 58 comporte deux evidements 
60a, 60b, par exemple semi-circulaires et dans tous les cas de forme 
5 complementaire a celle des ergots 41, 41b, de maniere a determiner une position 
stable et fixe d'ouverture des machoires correspondant a un biocage en position 
desdits ergots dans les evidements correspondants 60. 



Lors de I'enfoncernent du bouton de commande 52 le doigt d'actionnement 53, 
10 lorsque les machoires 15a, 15b sont en position de deverrouillage, vient engager la 
surface d'engagement complementaire 55 pour commander le desarmement du 
poussoir 56. Le desarmement correspond a une sortie des ergots 41 , 41 b hors des 
evidements 60a, 60b, le doigt d'actionnement 53 formant ainsi des moyens de 
relachement alors que les evidements 60 torment des moyens de biocage. 
15 ? 

Selon la version preferentielle de I'invention montree aux figures 1 a 4, I'organe de 
commande 56 et le bouton de commande 52 sont montes sur le couvercle en 
position centrale pour former un ensemble de prehension du couvercle. 

20 A titre de variante il est bien evidemment possible de dissocier I'ensemble de 
prehension du couvercle, de I'organe de commande 56 et du bouton de commande 
52. 

A titre de variante complementaire il est bien evidemment egalement possible, sans 
25 sortir du cadre de I'invention, de realiser un dispositif de commande comportant un 
seul organe de commande 56 capable d'assurer a lui seui la commande dans les 
deux sens du deplacement radial des bras entraineurs 20a, 20b. Selon cette variante 
I'organe de commande 56 assure le deplacement des bras entraineurs 20a, 20b de 
maniere active dans le sens radial externe et dans le sens radial interne defini 
30 precedemment. Uorgane de commande 56 est alors constitue d'un simple bouton 
poussoir dont le pnofil permet a I'utilisateur par simple poussee ou tirage d'assurer 
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I'ecartement ou la retraction des machoires 15a, 15b. 
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Le couvercie 1 peut compter une plaque d'habiilage 65 recouvrant I'ensemble du 
mecanisme, ladite plaque etant prise en sandwich entre la plaque support 30 et le 
5 pommeau 51 . 

Le fonctionnement du dispositif verrouillage/ deverrouillage conforme a ('invention est 
le suivant. 

10 La mise en place du couvercie 1 sur la cuve 2 necessite I'ouverture des machoires 
15a, 15b, et I'actionnement radial du poussoir 56 ce qui permet de faire coulisser la 
zone d'actionnement triangulaire 58 qui vient pnogressivement engager par ses flancs 
les ergots 41, 41b (figure 2). Le deplacement progressif du poussoir 56 permet 
d'ecarter progressivement les elements entrameurs et en particufier les bras 
15 entrameurs 20a, 20b, et simultanement les machoires 15a, 15b. La translation du 
poussoir 56 selon une direction radiale permet done la translation des deux 
machoires 15a, 15b. La fin de la translation est determinee par le positionnement de 
chaque ergot 41, 41b, dans les evidements associes 60a, 60b (figure 3). Au dela de 
cette translation la position limite des machoires 15a, 15b est egalement determinee 
20 par la mise en butee de I'ergot 41 contre Textremite de la fente 40. Dans la position 
ainsi atteinte, les machoires 15a, 15b, sont en position stable de deverrouillage et 
permettent ainsi un centrage du couvercie 1 sur le bord de la cuve 2 (figure 5). 

La fermeture du recipient, e'est-a-dire I'atteinte par les machoires 15a, 15b, de leur 
25 position de verrouillage, est obtenue par pression de la paume de la main sur le 
bouton de pommeau 52 qui est par consequent actionne axialement. Son 
enfoncement dans le pommeau 51 pnovoque ('engagement de la surface 
d'engagement 54 avec sa surface complementaire 55 menagee sur le bouton 
poussoir 56, lequel va progressivement reculer selon une direction radiale externe. 
30 Au cours de cette translation en sens inverse, les ergots 41, 41b, sont tout d'abord 
liberes des evidements 60a, 60b, les machoires 15a, 15b, etant ensuite 
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progressivement rappeiees I'une vers I'autre vers leur position de verrouillage (figures 
2 et 4). Le rappel vers cette position de verrouillage est obtenu par faction de rappel 
du ressort 45 permettant le positionnement de chaque machoire 15a, 15b, entre le 
couvercle 1 et sous le rebord 2a de la cuve 2. 

5 

Le recipient etant ainsi ferme de maniere etanche, la pression peut desormais monter 
et provoquer le passage de la soupape de verrouillage 1 0 dans sa position haute a 
travers les lumieres 25a, 25b, lesquelles en position de fermeture complete des 
machoires 15a, 15b, sont coaxiales. Uengagement de la soupape de verrouillage 10 
10 a travers les lumieres 25a, 25b (figure 4) permet de verrouiller en position chacun des 
bras entraineurs 20a, 20b, et simultanement chaque machoire correspondante. 

Le dispositif de verrouillage/deverrouillage conforme a Tinvention permet ainsi 
^d'assurer une montee en pression en toute securite puisque le passage de la 

15 ^soupape de verrouillage dans les lumieres de verrouillage 25a, 25b, ne peut 
• jntervenir que si les bras entraineurs 20a, 20b, et done les machoires 15a, 15b, sont 
"en position de vernouillage parfaite. La soupape de verrouillage 10 s'oppose par 
ailleurs a tout deplacement radial des machoires 15a, 15b. Le deplacement radial et 
lineaire des bras entraineurs 20a, 20b, est par ailleurs obtenu sans risque de 

20 deformation en raison de la presence d'une succession de.moyens de guidage 
formes par le coulissement des bras interieurs lljn dans I'autre et par la plaque 
support 30. 

A titre de variante complementaire, il est evidemment possible d'avoir recours a des 
25 bras entraineurs 20a, 20b qui ne sont pas montes relativement I'un par rapport a 
I'autre en position de chevauchement, le verrouillage etant obtenu a I'aide d'une 
soupape de verrouillage 10 associee a chacun des bras entraineurs 20a, 20b. 

Selon une autre variante de realisation (figure 7), les elements entraineurs sont 
30 formes par chaque bras entraineur 20a, 20b qui se prolongent a I'extremite opposee 
a la machoire 15a, 15b par deux biellettes, formant deux paires 25'a, 25'b montees 
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mobiles a rotation sur le bras associe par un meme axe. Les paires de biellettes 25'a, 
25'b sont articulees entre elles pour former un parallelogramme deformable, relie au 
moyen de commande 50. Les machoires 15a, 15b sont rappelees Tune vers I'autre 
de rnaniere elastique par un ressort 45. La retractation ou I'extension du 
5 parallelogramme commande le deplacement radial des machoires 15a, 15b. Selon 
cette variante, il est possible de ne prevoir qu'une seule soupape de verrouillage 10 
associee a une seule lumiere de verrouillage 250, menagee sur un element 
entraineur par exemple sur Tun des bras entrameurs 20a, 20b f et/ou indifferemment 
dans Tune des biellettes de chaque paire 25'a, 25'b. Chaque biellette peut neanmoins 
10 comporter une lumiere de verrouillage 250 et etre associee a une soupape de 
verrouillage 10. Comme dans les autres variantes, les lumieres de verrouillage 250 
peuvent aussi etre menagees dans la partie centrale de chaque bras 20a, 20b, qui 
peuvent aussi se superposer au moins en partie en position de verrouillage. 

15 Selon un autre mode de realisation, montre a la figure 8, les elements entrameurs 
sont formes par les bras entrameurs 20a, 20b, relies par I'intermediaire de barrettes 
d'actionnement 250a, 250b par exemple coudees, a une barrette . centrale 260 
commune, montee mobile a rotation sur le couvercle, de preference selon Paxe de 
revolution Ox du recipient. La barrette centrale 260 est reliee au moyen de 

20 commande 50, de fagon a pouvoir etre mise en rotation selon les fleches f1 , f2, 
autour de Taxe Ox pour commander le deplacement radial f3, f4 des bras entrameurs 
20a, 20b. A cette fin les barrettes d'actionnement 250a, 250b, qui prolongent chaque 
bras entraineur associe 20a, 20b, coulissent dans des orifices respectivement 261a, 
261b, formant glissieres menagees dans chaque extremite de la barrette centrale 
25 260. Seion cette realisation, les bras entrameurs 20a, 20b sont egalement 
susceptibles de se superposer au moins en partie en position de verrouillage. 

POSSIBIUTES D'APPUCATiON INDUSTRIELLE 

30 ^invention trouve son application industrielle dans la fabrication de recipients de 
cuisson sous pression, en particulier d'autocuiseurs. 
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REVENDICATIONS 



1. 

5 
10 

15 > 

20 

25 

2. 

30 



Dispositif de verrouillage/deverrouillage d'un couvercle (1) sur une cuve (2) 
pour former un recipient de cuisson sous pression comportant : 

au moins deux machoires (15a, 15b) montees radialement mobiles en 
opposition sur le couvercle (1), entre une position de verrouiilage du 
couvercle (1) sur la cuve (2) et une position de deverrouillage, 
un moyen de commande (50) du mouvement des machoires (15a, 
15b) de fagon a leur faire assurer Tune ou I'autre de leur position de 
verrouiilage ou deverrouillage, 

des elements entraineurs (20a, 20b) relies a chaque machoire (15a f 
15b) t formes par des bras entraineurs solidaires de chaque machoire 
(15a f 15b) au moins, Tun des bras (20a, 20b) etant pourvu d'une 
lumiere de verrouiilage (25a, 25b, 250), 

au moins une soupape de verrouiilage (10) montee sur le couvercle (1 ) 
et apte a occuper sous Teffet de la pression regnant dans te recipient, une 
position haute et une position basse, la ou les soupapes (10) et la ou les 
lumieres (25a t 25b, 250) etant disposees relativement pour qu'en position de 
verrouiilage des machoires (15a, 15b), la ou les soupapes (10), puisse(nt) 
engager la ou les lumieres (25a, 25b, 250) en position haute pour verrouiller 
les machoires (15a, 15b) en position de verrouiilage caracterise en ce qu'il 
comporte une soupape de verrouiilage (10) associee a deux bras entraineurs 
(20a, 20b), susceptibles d'etre superposes au moins en position de 
verrouiilage des machoires et comportant chacun une lumiere de verrouiilage 
(25a, 25b) disposees pour coTncider en position de verrouiilage. 

Dispositif selon la revendication 1 caracterise en ce que les bras entraineurs 
(20a, 20b) sont guides radialement, par exemple autoguides Tun dans I'autre 
par couiissement. 
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3 Dispositif selon la revendication 1 ou 2 caracterise en ce que les bras 
entraTneurs (20a, 20b) sont pourvus a chacune de leur extremite d'une paire 
de biellettes (25'a, 25'b) mobiles et articulees entre elles pour former un 
paralielogramme deformable relie au moyen de commande (50). 

5 

4. Dispositif selon la revendication 3 caracterise en ce qu'il comporte une seule 
iumiere de verrouillage (250) menagee dans Tune des biellettes. 

5. Dispositif selon la revendication 1 ou 2 caracterise en ce que les bras 
10 entraTneurs (20a, 20b) sont relies entre eux par une barrette centrale (260), 

montee mobile a rotation sur ie couvercle (1), et reliee au moyen de 
commande (50). 

6. Dispositif selon la revendication 5 caracterise en ce que la barrette centrale 
15 (260) est mobile a rotation selon I'axe de revolution (Ox) du recipient et est 

pourvue de deux orifices (261a, 261b) fonmant glissieres dans lesquels 
coulissent des barrettes d'actionnement (250a, 250b) prolongeant chaque 
bras entraTneurs (20a, 20b), lorsque la barrette centrale (260) est mise en 
rotation pour commander le deplacement radial des bras entraTneurs (20a, 
20 20b). 

7. Dispositif selon Tune des revendications 1 a 6 caracterise en ce qu'il comporte 
des moyens de guidage du mouvement radial des bras entraTneurs (20a, 
20b), lesdits moyens etant solidaires du couvercle (1). 

25 

8. Dispositif selon la revendication 7 caracterise en ce que les moyens de 
guidage sont formes par une piece support (30) enserrant les bras entraTneurs 
(20a, 20b). 

30 9 Dispositif selon la revendication 8 caracterise en ce que la piece support (30) 
recouvre les bras entraTneurs (20a, 20b). 



BNSDOCID:<WO 960 1 069 A 1 I > 





WO 96/01069 



PCT/FR9S/00896 



17 



25 



10. Dispositif selon la revendication 8 pu 9 caracterise en ce que les moyens de 
guidage sont formes d'une plaque de section transversale en U, enserrant et 
supportant les bras entraineurs (20a, 20b). 

11. Dispositif selon Tune des revendications 1 a 10 caracterise en ce que les bras 
entraineurs (20a, 20b) sont formes d'un bras femelle (20b) et d'un bras male 
(20a) lequel coulisse dans le bras femelle, la course relative des bras etant 
limitee par I'intermediaire d'une fente (40) menagee dans un bras, de 
preference le bras male (20a), et dans laquelle peut se deplacer entre deux 
positions de butee, correspondant aux positions fixes de verrouillage et 
deverrouillage, un ergot (41) solidaire de I'autre bras, de preference le bras 
femelle (20b). 

* 12. Dispositif selon la revendication 11 caracterise en ce que la course relative 
des bras entraineurs (20a t 20b) est limitee par deux ouvertures (40a, 40b) 

' menagees dans la plaque support (30) et destinees au passage 

respectivement de I'ergot (41) et d'un ergot (41b) solidaire du bras femelle 



13. Dispositif selon Tune des revendications 1 a 12 caracterise en ce que les bras 
entraineurs (20a, 20b) sont ramenes en permanence en position de 
verrouillage par un moyen de rappel eiastique (45). 

14 Dispositif selon la revendication 13 caracterise en ce que le moyen de rappel 
eiastique (45) est un ressort interpose entre chacun des bras entraineurs 
(20a, 20b). 

15. Dispositif selon Tune des revendications 1 a 14 comportant un dispositif de 
commande de Touverture et de la fermeture de machoires (15a, 15b) 
caracterise en ce qu'il comporte un organe de commande (56) monte mobile 



(20b). 



96/0 1069 PCIYFR95/00896 

18 

selon une direction sensibiement radiale sur le couvercle (1) et selon une 
course determinee, (edit organe (56) etant amene, lors de son deplacement, a 
engager les bras entraineurs (20a, 20b) de facjon a commander leur 
deplacement radial. 

Dispositif selon la revendication 15 caracterise en ce que I'organe de 
commande (56) assure le deplacement des bras entraineurs (20a, 20b) de 
rnaniere active dans le sens radial externe et dans le sens radial interne. 

Dispositif selon la revendication 15 caracterise en ce que I'organe de 
commande (56) assure le deplacement des bras entrameurs (20a, 20b) de 
rnaniere active dans le sens radial externe, ledit organe de commande (56) 
etant couple cinematiquement avec un bouton de commande (52) monte 
mobile sur le couvercle (1) selon une direction sensibiement axiale apte a 
commander le deplacement des bras entraineurs (20a, 20b) dans le sens 
radial interne. 

Dispositif selon la revendication 17 caracterise en ce que I'organe de 
commande (56) comporte des moyens de blocage (60) des bras entraineurs 
(20a, 20b) en position de deverrouillage, le bouton de commande (52) 
comportant des moyens de relachement (53, 54) pour commander le 
desarmement des moyens de blocage (60). 

Dispositif seion I'une des revendications 15 a 18 caracterise en ce que 
i'organe de commande est un poussoir (56) apte a etre commande 
manuellement 

Dispositif selon ia revendication 19 caracterise en ce que le poussoir (56) 
engage activement ies bras entraineurs (20a, 20b) par I'intermediaire d'une 
zone triangulaire (58) pour assurer I'ecartement des bras entraineurs (20a, 
20b): 
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21. Dispositif selon la revendication 20 caracterise en ce que les moyens de 
blocage (60) sont formes par des evidements (60) menages dans la zone 
triangulaire (58) pour cooperer avec des ergots (41, 41b) solidaires des bras 

5 entraineurs (20a, 20b). 

22. Dispositif selon la revendication 17 ou 18 caracterise en ce que le bouton de 
commande (52) est mobile axialement de maniere active par enfoncement 

10 23. Dispositif selon Tune des revendications 1 8 a 22 caracterise en ce que les 
moyens de relachement (53, 54) comprennent un doigt d l actionnement (53) 
apte a engager le poussoir (56) lors de I'enfoncement axial du bouton de 
commande (52). 

15 24. Dispositif selon Tune des revendications 17 a 23 caracterise en ce que 
I'organe de commande (56) et le bouton de commande (52) sont montes sur 
le couvercle (1) en position centrale pour former son ensemble de prehension. 
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